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Предлагается  альтернативный способ интегрирования уравнений 

плоскопараллельного движения как спортивных снарядов — стрела, копье, так и 

боевых, снабженных опереньем (finned [1]). Способ базируется на рассмотрении 

движения в проективно-двойственных переменных, что существенно облегчает учет 

зависимости от угла атаки ϑ всех аэродинамических усилий: лобового сопротивления 
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, b=tgθ, θ— угол наклона траектории ц.м. 
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позволяет построить траекторию полета и, что не менее важно, отследить на ней 

поведение угла атаки с тем, чтобы обеспечить результативное попадание. 
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