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В работе [1] установлено,  что ячеистые оболочки произвольной формы могут 
быть образованы, если соединять специальным образом десятизвенники, составленные 
из трапеций и цилиндрических шарниров. Тот же результат может быть достигнут пу-
тем объединения полос из шарнирно связанных трех типов трапеций.  Получающиеся 
оболочки обладают большим числом степеней свободы, и для  придания им требуемой 
формы, необходимо сложное управление раскрытием ячеек. 

В докладе  представлена конструкция ячеистой оболочки произвольной формы, 
которая собирается из  двух типов шестизвенников  Брикарда [2].  Для построения ше-
стизвенников достаточно четырех различных трапеций, соединенных цилиндрически-
ми шарнирами. Трапеции можно объединить в прямолинейные ленты способом, отлич-
ным от [1],  и получить ячеистую оболочку, форма которой определяется раскрытием 
небольшого числа ячеек. Таким образом, для создания оболочек необходимой формы 
требуется простейшее  управление.

Методом подвижного репера Картана строится геометрия континуальных оболо-
чек в предположениях, что размеры трапеций малы по сравнению с длиной прямоли-
нейных лент, а их углы близки к прямым. Выделяется класс оболочек, когда площадь 
одной из четырех трапеций много меньше трех других, и выводятся уравнения, опреде-
ляющие главные кривизны.

Изучается неупругое поведение ячеистых оболочек на основе теории жесткопла-
стических  тел [3].  Доказываются теоремы о предельной нагрузке и на этой основе ис-
следуются медленные движения  трансформирующихся ячеистых оболочек.

Установлена  возможность  трансформации   ячеистых  оболочек,  собранных  из 
прямолинейных лент, в различные равновесные формы. Это свойство может найти тех-
нические применения, аналогичные преобразованию тонких упругих оболочек [4] в да-
лекие друг от друга устойчивые равновесные состояния.                                     
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