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Рассмотрим  стационарную  нелинейную  динамическую  систему,  которая 
описывается следующим разностным уравнением:
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где  mη  - некоторые нелинейные беровские функции, а выходная переменная  iZ  
наблюдается с аддитивными помехами в виде:  )(iZY ii ξ+= . В докладе показано, что 
для получения состоятельных оценок параметров (1) при выполнении условий:

1. Случайный процесс ( ){ }iξ  удовлетворяет следующим условиям:
0)/)1(( =+ξ iJiE , п.н.; ( )( ) wJiE i ≤+ξ 12 ,

где  w  -  случайная  величина,  ( ) ∞<π≤wE ,  E  -  оператор  математического 
ожидания,  iJ  -  σ -алгебра,  индуцированная  семейством  случайной  величины 
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3. }{ ixη  статистически не зависит от )}({ iξ
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применим критерий: 
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 где B~ - компакт,
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xAYabU YYN η−η−= , ( )...,...  - скалярное произведение,

),(2),()0()( bhbbHhb ξξξ −+=ω

mailto:deti-13@yandex.ru

