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Результаты исследований показывают разбросы получаемых частотных 
характеристик, причем для разных частотных диапазонов их величины различные. 
Причиной разбросов является шум, вводимый оператором дистанционно-
пилотируемого летательного аппарата для оперативного природоресурсного и 
экологического мониторинга окружающей среды, вводимый в процессе выполнения 
задачи. Рассмотрим его влияние на точность измерения частотной характеристики 
системы по ошибке .)(
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Анализ полученного выражения показывает, что наибольшего разброса 
получаемых в эксперименте результатов следует ожидать в области низких частот. Это 
явление следует ожидать и при управлении объектами, требующими от оператора 
ДПЛА введения значительного опережения, когда отмечается значительное увеличение 
дисперсий 2

eσ и .2
eσ  Снижение уровней разбросов можно обеспечить соответствующим 

выбором амплитуд входного сигнала 
kA  и продолжительности эксперимента .RT  

 


