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Рассматривается одна из приоритетных задач муниципальных унитарных пред-
приятий (МУП), эксплуатирующих городские инженерные трубопроводные сети, – раз-
работка гибкой системы управления работами по эксплуатации инженерных сетей. Тре-
буется построить оптимальный график распределения видов работ по техническому об-
служиванию и ремонтам трубопроводов  по месяцам в  рамках одного квартала,  зная 
предварительное распределение по кварталам, с учетом равномерного распределения 
финансовых вложений и с учетом равномерности и непрерывности работ.

Математическая  модель задачи состоит из ограничений транспортной задачи и 
дополнительных ограничений, которые отражают одну из возможных записей условия 
непрерывности выполнения работ. 

Поставленная задача решается с использованием идеи алгоритма Удзавы для оп-
тимизационных задач, который основан на эквивалентной перезаписи задачи с помо-
щью функции Лагранжа с последующим решением двойственной задачи. Так как ис-
следуемая задача является задачей линейного программирования, то по оптимальному 
решению двойственной задачи можно найти оптимальное решение исходной. Однако, 
так как на каждой итерации решается транспортная задача без дополнительных ограни-
чений, то оптимальным решением всей задачи будет ее небазисное оптимальное реше-
ние. Его можно получить, если при решении транспортной задачи, например, методом 
потенциалов, было получено оптимальное базисное решение, в котором некоторые не-
базисные переменные имеют нулевые оценки. Тогда на основе полученной базисной 
точки  можно получить  другую  точку,  которая  также  будет  оптимальной в  текущей 
транспортной задаче, но уже не будет базисной.
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