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Идентификация динамических систем представляет собой актуальную задачу, как в
технических исследованиях, так и в экономических, социологических, медицинских ис-
следованиях. Развитие компьютерных технологий и специализированных программных
средств является одним из определяющих факторов выбора направленности при разра-
ботке современных методов решения задач идентификации. Система MatLab в совокуп-
ности с соответствующими пакетами расширения Toolbox предоставляет возможность со-
здавать эффективные вычислительные модули на базе стандартных алгоритмов, которые
достаточно легко модернизируются путем объединения с авторскими функциями и про-
цедурами. Настоящая работа продолжает цикл работ по идентификации систем [1, 2].

Для решения задачи идентификации динамических систем разработан метод, основан-
ный на прямых методах оптимизации [2]. В качестве критериев оптимальности преду-
смотрено использование модульного и квадратичного критериев. Модульный критерий
более адекватно описывает неточность получаемой в результате идентификации модели.
В рамках прямых методов оптимизации рассмотрена возможность стохастической иден-
тификации. Изменения разработанного на базе MatLab вычислительного модуля иденти-
фикации касаются только программы оптимизации. Предлагается использовать просмотр
не регулярно структурированных точек, а точек, которые получены в результате случай-
ного выбора. Программа оптимизации просматривает значения критерия в точках, коор-
динаты которых представляют равномерно распределенные случайные числа, получен-
ные соответствующим масштабированием случайных чисел, равномерно распределён-
ных на интервале (0,1). Результаты вычислительной работы по стохастической иденти-
фикации выявили преимущества нерегулярного перебора: для идентификации системы
требуется меньшее количество экспериментов; возможно применение программы опти-
мизации в нескольких циклах, начиная с решения, полученного на предыдущем цикле.
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