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Рассматривается задача управления движением спутника в окрестности точки либра-
ции путем введения управления из класса кусочно-полиномиальных функций [1]. При
заданном числе импульсов по каждой из координат требуется найти точки переклю-
чения управления, соответствующие необходимым условиям экстремума функционала
типа «расход» (интеграл от суммы модулей всех координат управления вдоль проме-
жутка [0, T]). Предлагаются явные формулы и численный алгоритм нахождения точек
переключения управления. В качестве начального приближения используются результа-
ты работы [2].
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